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水工混凝土表面缺陷检测的图像处理算法研究

蒋亚永

海南中南标质量科学研究院 海南 海口 570100

摘　要：近几年，随着水利水电工程建设理念的转变，其建设流程也在不断规范与完善，并且对水工项目中的混凝土外表质量也提出

了更高的要求。对此，许多项目对水工混凝土质量的评价，都将其列入了评价体系中。当前，我国对混凝土外观质量的评定，仍以人

工方式为主，迫切需要探索一种便捷、可靠的新型评定方法。本项目分析了水工混凝土表面的常见缺陷，利用图像处理算法，对水工

混凝土表面缺陷，进行综合性检测，希望能够进一步促进我国水工事业的快速发展。
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前言：水利水电工程建设的质量，与混凝土强度等存在密切

关系，其质量会受到水质、环境等因素的影响。在此背景下，为

了有效地控制和减少水泥的水化热，采取了采用中、低热水泥浆

品种、外加剂、外加剂等方法；为了满足大体积水泥砂浆对温度

的特定需求，在施工过程中使用了一种新型的集料预冷却配冰拌

制的低温混凝土。但在具体施工中，混凝土的表面还是存在缺陷

问题，这会降低水工工程的质量的，出现各种质量问题。对此，

要了解水工混凝土表面出现缺陷的常见因素，做好检测工作，为

后续我国水利水电工程建设的快速发展提供参考。

一、研究现状

由于受到环境与人文等多种因素的共同作用，导致水工混凝

土在应用中，其出现劣化，出现表层锈蚀等病害，增加裂纹的发

生率，影响水工混凝土表面的质量。对此，对混凝土表面缺陷的

识别与检测，已成为当前水工工程中十分重要的一环。目前，基

于计算机视觉的混凝土质量检测方法，主要依靠手工进行，存在

着严重依赖于操作者、工作效率低下、测量结果高度主观性等问

题。为此，亟须发展可靠高效的水工结构病害识别技术，为水工

建筑物病害的可视化监测提供技术支撑 [1]。图像处理算法与信息

技术的有效结合，可以实现自动识别，能够克服人工目视检验的

不足，受到了广泛的重视，并发展了多种机器视觉方法。目前对

于机器视觉的研究，主要有两大类：人工识别与基于深度学习。

现有的基于边缘检测、阈值分割和小波分析等技术存在着各图像

特性差异较大、目标类型差异较大等问题，人工构造的特征难以

适应多变的环境。

通过对图像处理算法的分析，发现此方式在应用中，可以对

检测图像进行分割，按预定的大小以线扫描，对多个同样尺寸的

小图像区块进行检测。分割后的影像的大小可以随着影像，适当

调节。随着分割后图像规模变得越来越小，所分割的图像也越来

越多，计算速度也随之增加。如果分割范围过大，则会降低对缺

陷定位的准确性。若放大后的影像尺寸较大，则影像分割的大小

也可适当增大。正常情况下，每一幅图像的局部特征矢量之间的

欧氏距离都非常相近 [2]。按此法则，每个分割后的图像区块都能

被识别，并判定有无瑕疵，准确性高。所以说此处理方式，已成

为水工混凝土表面缺陷检测中的主要算法。

二、分析水工混凝土表面缺陷的因素 

1、麻面：模板的表面不平整或没有清除掉杂质，拆除模具时，

砼的表层出现了胶化现象；木模湿度不足，水泥砂浆中的水分被

抽走，造成了大量的水分流失，从而形成蜂窝状；模板拼接不严

密，出现了部分渗漏现象；模板隔离剂刷的不均匀、部分漏刷、

隔离剂劣化、拆除模具时，与模板结合在一起形成蜂窝状；水泥

搅拌不紧密，没有及时排除泡沫；拆除模具过早，水泥砂浆附着

在模板上，形成蜂窝状。

2、暴露缺陷：在浇注混凝土时，护层垫块移位，或遗漏，

导致钢筋下沉或外露，接近模板表面；房屋内的钢筋密集，石头

夹住了钢筋，产生了露筋现象；由于砼离析，靠近模板的地方出

现了漏浆等问题。

3、蜂窝：主要原因是：水泥混合比例不合理，或砂石、水

泥等原料计量不准，用水不准，导致水泥浆不足，而石多；砼振

捣不好；投料不合理，导致碎石和砂浆分离；因振动过大，出现

气泡；模板间隙没有封闭，导致浆液渗漏和气泡等现象。

4、缺角：主要包括：模具拆卸时，边缘受到外界或重物的冲击，

或者防护不当，使边缘脱落；在冬季温度较低的情况下，将一侧

的无承载力的模板提前拆下，或者是在浇筑过程中，由于砼的角

部受到了冻害，从而导致了脱模时的角部脱落。

5、错台的原因是：上部模板和下部墙之间存在裂缝，造成

漏浆产生错台；下部墙顶托不稳，致使边模出现外鼓，产生错台；

上部模板和下部砼构件交接处的加强不够紧，容易发生开裂、出

现“错台”现象。
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三、图像处理算法在水工混凝土表面缺陷检测中的应用

（一）图像增强技术

图像的灰度直方图，主要是指图像中各个灰度等级的像素在

图像中所占的比例。研究表明 [3]，缺陷成像的质量受采集时间、

背景色等因素的制约，难以从缺陷中分辨出背景等信息，这增加

了影像的解析难度。然而，在灰度直方图上，各像素点均位于低

灰度区和高灰度区。直方图均衡是一种常见的校正方式，其基本

思想就是把过于聚焦在某个灰度区域的原图，转化成在一个更大

的灰度区域上，进行平均分布，增大各个区域之间的灰度差异，

提高整个图像的反差，实现对图像的更精细、更好地进行后续的

处理。经平衡处理后，因亮度不均匀而导致的影像亮度不均匀，

这将增加后续影像的处理难度。在此基础上，提出一种基于像素

点附近一定尺寸子图像的直方图来实现增强效果的方法。

利用适当的转换系数，把原来的图像灰度变化区域，扩展到

一个特定的区域，从而克服了图像中对比度不够和细节模糊的缺

点，实现了裂纹图像的增强。相关学者，在水工混凝土表面缺陷

检测中，应用分片线性转换的方式，将影像分割为若干片段，然

后将分割后的影像进行直线转换，其优势在于其优于非片段化的

灰阶转换。但是此技术也存在一定的不足之处，为了获得更好的

结果，必须持续地调整相关的参数。对此，要注意图像消噪处理

算法的应用，该算法不但具有较好的降噪性能，还具有较高的计

算效率。该算法依据的是：基于图像中每个像素与周边像素之间

存在相关性，而与其邻近像素之间没有关联，并且相互独立的特

点，将像素与邻域像素的灰度值平均，得到像素的灰度值平均值。

采用平均法对混凝土表面缺陷图像进行了平滑，去除了明显的噪

音，确保图像以及检测数据获取的准确性。

（二）图像分割

图像的分割一般有三种方法：区域法，边缘法与边界法。采

用分区法将每个像素划分到相应目标所在的区域；采用边缘法，

仅需对两个区域进行边缘划分，该算法首先识别出所有的边点，

然后将这些点串起来作为其归属的边界；在此基础上，提出了一

种新的分割方法——阈值法。针对不同的门限划分，提出了多种

不同的门限值划分方法。按照门限划分方法的适用场合，可分为

整体门限法和局域门限法两种方法。该方法对整个图像采用相同

的门限，特别适合于对缺陷中裂缝的检测。例如，某水工工程，

在对混凝土表面缺陷进行检测时，借助了小波变换方法，与图像

处理中的门限划分方法结合，当灰度值是平均时，其灰度直方图

就会呈现出一个双峰的形状。

边缘提取是一种非常基础的方法，传统的方法主要有 Sobel

算子， Prewitt 算子，Roberts 算子等。其中，Sobel、 Prewitt 等算

法具有计算简便、运算快速等优点，但仅适用于横向和纵向的模

板，无法实现对非规则混凝土表面缺陷真实边界方位的有效识别。

利用拉普拉斯与马尔科夫算子对原图进行光滑化，但在光滑化后，

该算法不能准确地确定边界，从而得到大量的边界点。Canny 算

子是在 1986 年所发展起来的一种新的边界提取方法，但是该方

法对噪音比较敏感，易出现虚假的边界或者缺失某些真正的边界

[4]。利用经典的微分算子（Canny Laplacian、 Sobel、 Roberts、判

别式等），对 2 D 梯度进行数值计算，并选取合适的阈值进行边

界检测。实验表明，该算法对无噪声的大桥图像进行边界提取，

取得了良好的效果。

然而，在获取的麻面影像中，由于光照不均匀、阴影以及混

凝土表面纹理等多种因素的干扰，使得这些测量结果具有明显的

“噪声提升”缺陷。形态学算子，Sobel, Prewitt 等多种边界检测

器的研究大多局限于时空尺度。小波分析是一种基于傅里叶变换

的时间－频率分析的一种高效的时频分析手段，已在图像的边界

提取方面获得了丰富的研究结果。部分学者，在混凝土表面缺陷

相关类型的检测中，选择“sym4”为小波基函数 [5]，对其进行三

级小波分解，通过与迭代门限法及最大阈值法等小波方法的比较，

得出了其更适合于混凝土麻面的检测结果，而迭代门限划分及最

优切分方法虽可大致实现缺陷对象的划分，却未能将大量具有相

似灰度的干扰点及干扰区从其中有效地分离出来。

（三）图像分割技术

图形化的基础操作为侵蚀与膨胀运算，侵蚀操作将去除目标

最外层的边界，而膨胀操作则将目标扩展至邻近区域的最近点。

通过对图像进行边界提取、门限划分，消除了图像中的毛刺和噪

点；经膨胀后，可以将已破裂的断块拼接起来。这两种方法结合

在一起，既可以形成开放操作，也可以形成封闭操作。在成像过

程中，打开操作的影响是将较窄的连通区域分离出来，去除细小

的凸起和毛刺。封闭操作能填补原始图像中的微小孔洞，并将相

邻物体相连，使得边缘平滑。在此基础上，利用形状梯度算子提

取出的几何形状梯度，实现了基于形状梯度的混凝土表面缺陷识

别。对已发现的缺陷问题，利用封闭算子进行填补，通过封闭操

作，确定出现缺陷的位置与形态。

相关学者结合当前我国水工混凝土表面缺陷，在具体的检测

中，应用了一种新的多角度结构基元形态学方法，利用最大类内

最大距离，搜索出具有梯度突变特征的像素点，并利用多个结构

基元侵蚀方法，判定其是否为脉动噪音或麻面等问题，如果存在

边界就保留，如果没有，就滤掉。一些学者，还利用数字图像处

理的方法，在渗流模式的基础上，对混凝土表面缺陷情况进行了

检测。其基本思想是对流体在介质中浸润扩散的数学模式进行抽

象应用，也就是流体能够渗透到裂纹部位。实验证明 [6]，该方法

能较好地解决混凝土表面检测中的实际问题。在随后的研究中，

相关学者完善了渗流模式，其中包含了渗流速率和辨识准确性，

主要以裂隙形态为基础，结合混凝土表面的裂隙形态特性，获得
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只含有裂隙信息的二维影像，也就是裂隙图，为后续混凝土表面

缺陷的处理与预防提供参考。

四、展望

针对目前图像处理与混凝土表面缺陷检测中的问题，可以应

用图像尺寸调整、图像分割和灰度化等方法，利用灰度共现矩阵

法，对其进行图像的构造特性分析，并采用欧氏距离方法对图像

进行识别。为了便于后面向图像分割，在进行相关的图像处理之

前，先调节图像的尺寸。在分割图像时，要注意对图像块数的选

择。现有结果表明，图像像素较低时，对故障定位的精度较高，

且对故障区域的计算精度较低，但其工作效率较低；随着图像大

小的增加，图像处理的速度加快，但是由于图像会受到混凝土表

面缺陷类型，或者是操作行为的影响，会使得图像质量降低。所

以，在分割之前，必须考虑到分割之前的图像情况，如大小、形

态等，提高鉴别结果的准确性，选取适当的分割图像。在实际应

用中，通常仅需估算出缺陷的具体部位和尺寸，而对检测结果的

准确性并不高。

近年来，以影像处理为基础的混凝土表面缺陷检测方法，已

取得了进步，其方法包括结合无人机、智能化和与物联网相结合，

实现在线监测等，实现对不同缺陷的识别。对此，未来混凝土表

面缺陷的检验中，要想达到对缺陷图像实时、在线处理，以及在

确保图像质量的前提下，防止裂纹图像畸变，需要采取先进的信

息化技术，与图像处理方法有效结合，协调二值分割中的准确性

与速率之间的冲突等问题。对现有的缺陷辨识技术进行完善，以

克服诸如水迹、刮痕等噪声干扰，达到 0.2 mm 以下的混凝土缺

陷的有效辨识与检测。

结束语：

总而言之，随着水利水电事业的快速发展，人们对其外观美

感的需求也在逐步提升，只能通过对其成因进行深入地剖析和研

究，才能够实现有效检测。图像处理技术，是一种以机械视觉为

基础的复杂度识别方法，其高效性直接关系到缺陷识别的准确性、

有效性。以数字影像为基础的缺陷识别方法，以其高效、精确和

智能化等为优点，在实际的 水工混凝土表面缺陷检测中，得到

了广泛的推广。通过对图像增强，图像识别，图像分割以及相应

的计算方法等，确保了图像数据获取的准确性，保证了混凝土结

构的质量，在后续水工事业发展中有推广价值。
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